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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG



1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z rozbiorka nawierzchni bitumicznej drogi
na dziatce nr 1463 obreb Wola Wiewiecka.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrkg nawierzchni moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- frezarka do nawierzchni
- pojazdy samowytadowcze
- fadowarki
- szczotki mechaniczne

4. TRANSPORT

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu. Do transportu
nalezy uzywac¢ ogo6lnodostepnych srodkéw odpowiednich do masy przewozonych tadunkow 1
dopuszczalnych naciskéw na o$ na wykorzystywanych drogach.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiorkowe nawierzchni bitumicznej obejmuja frezowanie nawierzchni na
glebokos¢ max. 10 cm, zatadunek na pojazdy, przewdz w miejsce wskazane przez
Zamawiajacego w odleglosci nie wigkszej niz 8 km oraz wytadunek i1 spryzmowanie.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ wylacznie przy uzyciu frezarki mechanicznej
celem uzyskania jednorodnego destruktu bitumicznego frakcji max 0/40mm. Dopuszcza si¢
inny sposob rozbiorki zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru przy czym Wykonawca jest
zobowigzany podda¢ materiat z rozbiorki obrobce celem uzyskania parametrow podanych
powyzej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescié
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu jakosci uzyskanego materiatu przewidzianego do
powtornego wykorzystania.



Zageszczenie gruntu wypehiajagcego ewentualne doty po usunigtych elementach
nawierzchni, powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR I ODIOR ROBOT

Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z rozbiorka elementow drog jest 1 m* (metr
kwadratowy).
Cena wykonania robdt obejmuje:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- frezowanie nawierzchni,
— ew. obrobka materiatu uzyskanego z rozbiorki,
- zaladunek 1 wywiezienie materiatdéw z rozbiorki,
- wyrdéwnanie podfoza 1 uporzadkowanie terenu rozbiorki;

Odbior polega na potwierdzeniu dokonania rozbidrki i zadysponowania materiatem z
rozbiorki zgodnie z wymaganiami Zamawiajacego.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ODTWORZENIE TRASY I
PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH



1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru rob6t zwigzanych z wytyczeniem drogi w Woli Wiewieckiej
na odcinku dtugosci 495,7 m.

2. Materiaty
Brak wymagan odnos$nie materialow do tyczenia. Nalezy uzy¢ typowych kotkow
drewnianych lub pretow stalowych.

3. Sprzet
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
e teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
faty,
tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport
Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie robot

Wykonanie rob6t polega na wytyczeniu przez uprawnionego geodete granic pasa
drogowego na dlugosci przebudowy.

Nastepnie nalezy wytyczy¢ o§ drogi w nawigzaniu do wytyczonych granic pasa
drogowego na ww. dziatkach tak, aby zaprojektowany przekr6j poprzeczny byt mozliwy do
zrealizowania na dziatkach objetych zakresem remontu. Wytyczona o$§ drogi podlega
akceptacji Inspektora Nadzoru.

6. 0dbior robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie
szkicow 1 dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

7. Obmiar robot
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA



1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i1 odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z
profilowaniem 1 zageszczaniem podloza gruntowego drogi w Woli Wiewieckiej na odcinku
dtugosci 495,7 m.

2. Materiaty
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien
wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek
— koparek 1/lub fadowarek
- pojazdow samowytadowczych do odwozu urobku
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wpltywu na wiasciwosci
gruntu podloza.

4. Transport

Do transportu nalezy uzywac¢ ogélnodostgpnych srodkow odpowiednich do masy
przewozonych fadunkéw 1 dopuszczalnych naciskow na o$ na wykorzystywanych drogach.

5. Wykonanie robot

Wykonawca powinien przystagpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania 1
zageszezenia podloza bezposrednio przed rozpoczeciem robodt zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszezania podloza jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1 zageszczonym podlozu nie moze
odbywac¢ si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w
ktorym prowadzone sg roboty 1 do trudnos$ci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robot o malym zakresie. Sposob
wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej 1 SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez Zamawiajacego. Material nie nadajacy si¢ do
wykorzystania staje si¢ wilasnosciag Wykonawcy 1 powinien zosta¢ usuni¢ty poza teren
budowy zgodnie z Ustawg o odpadach.



Przed przystagpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sig, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysoko$ciowych 1 zagesci¢ warstwg¢ do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podloza nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (1)

Strefa korpusu Minimalna
wartos¢ I dla:
Gorna warstwa o grubosci 1,00
20 cm
Na glebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni podloza 0,97

W  przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtorny modut odksztatcenia podtoza wedtug
BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego 1 pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien
przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podiloza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu 1 zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem 1 zageszczeniem podloza
nastgpi przerwa w robotach 1 Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukladania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane 1 zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inspektor Nadzoru oceni jego stan 1 ewentualnie zaleci
wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to naprawe¢ wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow



Zalecana czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiarow dotyczacych cech
geometrycznych 1 zagegszczenia koryta 1 wyprofilowanego podioza podaje tablica 2. Inspektor
Nadzoru moze zmieni¢ ilo$¢ punktéw pomiarowych wg potrzeb wynikajacych z postepu 1
organizacji prac.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow wykonanego koryta i
wyprofilowanego podioza

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna cze¢stotliwos¢
1 pomiarOw badan i pomiaréw
1 |Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Ro6wnos$¢ poprzeczna 10 razyna 1 km
4 | Spadki poprzeczne ) 10 razyna 1 km
Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 |Zageszczenie, wilgotnos¢ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
gruntu podloza lecz nie rzadziej niz raz na 600 m”

Szeroko$¢ koryta 1 profilowanego podioza nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm1-5 cm.

Nieréwnosci podtuzne koryta i1 profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata.

Nier6wnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektows z tolerancja + 0,5%.

R&zZnice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zaggszczenia koryta 1 wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-
12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ pordwnanie wartosci modutow
odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtoérnego do pierwotnego modulu odksztalcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$§¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20%
do + 10%.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w powyzej powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyrOwnanie 1 powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:



prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad,
nasyp lub utylizacje,

profilowanie dna koryta lub podloza,

zageszczenie,

utrzymanie koryta lub podloza,

przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

8. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Przepisy zwigzane

—

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
17

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podfoza przez obcigzenie plyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni
planografem 1 fatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

WYKONANIE PODBUDOWY



1. Wstep

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z przygotowaniem istniejgcej nawierzchni
gruntowe] do wykorzystania jako podtoza oraz wykonania podbudowy z kruszywa famanego
drogi w Woli Wiewieckiej na odcinku dtugosci 495,7 m.

2. Materiaty

Wymagania dotyczace kruszyw:

e do wykonania dolnej warstwy podbudowy nalezy zastosowa¢ mieszanke kruszyw
tamanych frakcji 0/63 zgodnie z wymaganiami technicznymi WT-4 2014 wobec
mieszanek dla podbudéw zasadniczych punkt 2.4

e do wykonania gornej warstwy podbudowy nalezy zastosowa¢ mieszanke kruszyw
tamanych frakcji 0/31,5 zgodnie z wymaganiami technicznymi WT-4 2014 wobec
mieszanek dla podbudéw zasadniczych punkt 2.4

3. Sprzet
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- spycharka ze zrywakiem,
— réwniarka,
- rozkladarka kruszywa,
- polewaczka,
- walec ogumiony,
- walec wibracyjny.

4. Transport
Do transportu nalezy uzywac ogdlnodostgpnych srodkéw odpowiednich do masy
przewozonych fadunké6w 1 dopuszczalnych naciskow na o$ na wykorzystywanych drogach.

5. Wykonanie robot

5.1. Profilowanie i zageszczenie istniejacej nawierzchni z przygotowaniem
do wykorzystania jako podloza

Przed przystgpieniem do robot nalezy dokona¢ niwelacji istniejacej nawierzchni 1
okresli¢ punkty charakterystyczne osi drogi stanowigce odniesienie do nowej nawierzchni i
zastabilizowac¢ je na krawedzi lub wyznaczy¢ krawedz np. przy uzyciu sznurka.

Istniejacg nawierzchni¢ nalezy spulchni¢ na gleboko§¢ max. 15 cm przy uzyciu
spycharki lub rowniarki. Nastgpnie materiatl rozprowadzi¢ réwnomiernie na calej szerokosci
nawierzchni wzdtuz odcinka objgtego robotami celem uzyskania wymaganego profilu. Po
przygotowaniu warstwy mozna przystapi¢ do jej zaggszczania.



Rozpoczegcie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez Inzyniera.

5.2. Wykonanie podbudowy, utwardzenie poboczy i zjazdow

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowane;.
Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposdb zapewniajacy osiggnigcie
wymaganych spadkow 1 rzgdnych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz
jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw 1 rzednych wysokosciowych.

Wymagany dla podbudowy minimalny wtérny modut odksztalcenia mierzony w 5
punktach tacznie dla wszystkich warstw ptyta 300 mm E,=120 MPa (ewentualnie plyta
obcigzang dynamicznie E,¢>64 MN/m2).

Wymagany dla nawierzchni minimalny wtérny modul odksztalcenia mierzony w 3
punktach plyta 300 mm E,=120 MPa (ewentualnie ptyta obcigzang dynamicznie E,;>64
MN/m2).

5.3 Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Inspektora Nadzoru, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

5.4. WarunKki przystapienia do robot
Nie dopuszcza si¢ przystapienia do robot podczas intensywnych opadéw atmosferycznych i w
temperaturze ponizej 5°C.

5.5. Oznakowanie robot

Ze wzgledu na specyfike robot przy wykonywaniu przebudowy drogi Wykonawca w
sposob szczegolny jest zobowigzany do przestrzegania zasad zachowania bezpieczenstwa
ruchu drogowego w czasie prowadzenia robot.

Znaki powinny by¢ odblaskowe, czyste 1 w razie potrzeby czyszczone, odnawiane lub
wymieniane na nowe.
Wykopy nalezy wygrodzi€ 1 zabezpieczy¢ przed dostgpem 0sob trzecich.

6. Kontrola jakosci robot
Jezeli Inspektor Nadzoru nie ustali inaczej, to kontrola polega na sprawdzeniu:
wytyczenia przebiegu drogi,
grubosci warstw podbudowy 1 nawierzchni poboczy 1 zjazdéw na drogi gruntowe,
zgodnosci z wymaganiami niniejszej SST wykorzystywanych materiatow,
zageszezenia warstw zgodnie z wymaganiami projektu 5 punktoéw kontrolnych dla
podbudowy
e spadki poprzeczne podbudowy z tolerancjg +0,5%



7. Badania dotyczace cech geometrycznych
Badanie polega na sprawdzeniu spadkow poprzecznych podbudowy i nawierzchni z
tolerancja +0,5% 1 jej szerokosci z tolerancjg +10 cm — 2 cm.

8. Obmiar robot
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy i
nawierzchni.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem
tolerancji dalty wyniki pozytywne.

Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— transport 1 skladowanie materiatow,
- dostawe 1 prace sprzetu do robot,
— przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

— usuniegcie 1 utylizacja odpadéw powstatych w trakcie prac



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO



1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji
nawierzchni z betonu asfaltowego drogi w Woli Wiewieckiej na odcinku dlugosci 495,7 m..

2. MATERIALY

Wymagania dotyczace betonéw asfaltowych :

e warstwa wigzaca zgodnie wymaganiami technicznymi dla betonu asfaltowego do
warstwy wigzacej 1 wyrownawcze] WT-2 2014 Mieszanki mineralno asfaltowe -
punkt 8.2.2

e warstwa $cieralna zgodnie wymaganiami technicznymi dla betonu asfaltowego do
warstwy $cieralnej WT-2 2014 Mieszanki mineralno asfaltowe - punkt 8.2.3

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
powinien wykazac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

e wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych,
uktadarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,
skrapiarek,
walcow stalowych gladkich,
walcoOw ogumionych,
szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,
samochodow samowyladowczych z przykryciem lub termosow.

4. TRANSPORT

Do transportu nalezy uzywac ogoélnodostepnych srodkéw odpowiednich do masy
przewozonych fadunkéw 1 dopuszczalnych naciskow na o$ na wykorzystywanych drogach.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca
dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz
wyniki badan laboratoryjnych poszczegdlnych sktadnikow.

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane 1
rowne. Powierzchnia podloza powinna by¢ sucha i czysta.

Nieréwnosci podtoza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wieksze od podanych w
tablicy:



Maksymalne nierownosci podtoza pod warstwy asfaltowe, mm

Drogi i place Podloze pod warstwe
Scieralng |wigzaca i
wzmacniajaca
Drogi klasy L 1 D oraz place 1 12 15
parkingi

W przypadku gdy nierownosci podtoza sg wigksze od podanych w tablicy, podloze
nalezy wyrownac poprzez frezowanie lub utozenie warstwy wyrownawcze;.

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana, gdy temperatura
otoczenia jest nie nizsza od +10°. Nie dopuszcza sie ukladania mieszanki mineralno-

asfaltowej na mokrym podtozu, podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V [
16 m/s).

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka wyposazong w
uktad z automatycznym sterowaniem grubosci warstwy 1 utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentacja projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalne;j
temperatury mieszanki dla uzytego asfaltu

Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik
zageszczenia ulozonej warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami WT-2

Zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, roéwnolegle lub
prostopadle do osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co
najmniej o 15 cm. Zlacza powinny by¢ calkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny
by¢ w jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno by¢ rowno obcigte 1 powierzchnia obcigtej krawegdzi powinna
by¢ posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepng tasma asfaltowo-kauczukows.
Sposdéb wykonywania zlacz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej 1
przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru do akceptacii.

Pomiar temperatury mieszanki  mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym
zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadno$¢ pomiaru + 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami
podanymi w WT-2.

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej
wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku 1 wbudowywania.

Wilasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach
zageszczonych metodg Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarOw wykonanych warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego podaje tablica.



Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna cze¢stotliwo$¢ badan 1 pomiarow
1 | Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
2 |Ré6wnos¢ podtuzna | kazdy pas ruchu planografem lub tatg co 10

warstwy m
3 | Roéwnosé poprzeczna | nie rzadziej niz co Sm
warstwy
4 | Spadki poprzeczne warstwy | 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
5 |Rzedne wysokosciowe | pomiar rzednych niwelacji podhuzne; 1
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedlug
6 |Uksztattowanie  osi  w|dokumentacji budowy
planie
7 | Grubos$¢ warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do
3000 m’
8 |Ziacza podtuzne 1| cata dlugos¢ ztacza
poprzeczne
9 | Krawedz, obramowanie | cala dtugos¢
warstwy
10 | Wyglad warstwy ocena ciagta
11 | Zaggszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do
3000 m’
12 | Wolna przestrzen W |jw.
warstwie

Szeroko§¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z
dokumentacja projektowa, z tolerancja +5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej potozone;j,
nie ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna
by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej polozonej, nie mniej
jednak niz 5 cm.

Nieréwnosci podluzne i1 poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-
68/8931-04 [11] nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy.

Dopuszczalne nierownosci warstw asfaltowych, mm

Drogi i place Wgrstwa Wgr?,twa
scieralna | wigzaca
Drogi klasy L 1 D oraz place 1 9 12
parkingi

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach
powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z grubos$cia projektowa, z tolerancjg = Smm



Warstwa S$cieralna przy opornikach drogowych 1 urzadzeniach w jezdni powinna
wystawa¢ od 3 do 5 mm ponad ich powierzchni¢. Warstwy bez opornikow powinny by¢
wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla koniecznos$¢ obcigcia pokryte asfaltem.

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolitg teksture, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, luszczacych si¢ 1 spgkanych.

Zageszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami
ustalonymi w WT-2 irecepcie laboratoryjne;j.

7. 0BMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa 1 SST, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m® warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,

e dostarczenie materiatlow,

e wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej 1 jej transport na miejsce
wbudowania,

e posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,

e rozlozenie 1 zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;,

e obcigcie krawedzi 1 posmarowanie asfaltem,

e przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specytfikacji

techniczne;.



